BUILDING ROBOTICS

SMART BUILDINGS

EFS104 - Externer Highbay-Sensor mit
Integriertem Netzteil

Beschreibung

Der AC High Bay PIR Sensor und Controller ist kompatibel mit anderen Keilton+autani-
Geraten, die Bluetooth-Technologie flr eine zuverlassige und sichere drahtlose
Kommunikation nutzen. Der EFS104 ist mit dem AlgoH2-Algorithmus ausgestattet, um
die Erkennung ohne Fehlalarme zu verbessern.

Eigenschaften

Entwickelt fur den Betrieb von Hohe > 6 Metern

Der AlgoH2-Algorithmus verbessert die Leistung in Hochregallagern.
Integrierter PIR-Sensor

Austauschbare Objektivoptionen (nicht im Lieferumfang enthalten)
120-277 V Netzspannungseingang (EFS104.A0/B1)
Tageslichtnutzung

Spezifikation
Input Volatge Ausgang Frequenz
120-277VAC max. 64A / bis 1400W 2.4GHz + 75MHz
Bluetooth Version Gehause Anwendungsbereich
5.0 UL 94-VO0 innen
Ubertragung Temperaturbereich IP-Rating
BLE bis 100m -33°C bis 65°C IP40
Farbe Normen Sicherheit
FCC ID: 2A26YLTKTVT2022
weild UL8750, RoHS DID: D061367
DLC: NLTRC5KLOTN
Zertifikate
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Indoor Use
®FLASHNET" IP40 Q
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Abmessungen
236"
GOmm
3.23"
B82.17mm
4.7 N
115.4mm
Abdeckung
Coverage Side View Coverage Top View Detecting Spots For Ref
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Bestellinformationen
. EFS104.B1 - Highbay-Sensor
. HBL3-2 - Linse flur EFS104, fir Hohen bis zu 22 Metern
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