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Desk-/ Tisch-Sensor
SU-51 loT

Der Tisch-Sensor USB, der in einem kompakten Gehause erhaltlich ist, zeigt dem Benutzer die
Verfugbarkeit von Raumen in Echtzeit an. Der Desk-Sensor, der fur eine einfache Installation optimiert
ist, kann an verschiedensten Positionen als auch unter Schreibtischen befestigt werden.

Integrierte Fotozellen erfassen Daten, die sowohl lokal verarbeitet als auch tber das Enlighted-Netzwerk
Ubertragen werden, was eine ganze Reihe von Anwendungen ermdglicht. Dartiber hinaus unterstitzt
der Sensor die Bluetooth® Low Energy-Kommunikation mit Tags und anderen BLE-Geraten.

Der Tisch-Sensor USB, ist ein kompletter Erfassungsknoten, der mit einer Niederspannungsquelle
betrieben wird. Der Sensor verfligt Gber eine optische Fresnel-Linse, die eine breite Palette von
Montagehdhen fiir verschiedene Anwendungen abdeckt.

Die vorinstallierte Maske auf der Linse schrankt das Sichtfeld des Sensors ein, um eine falsche
Erkennung von Bewegungen bei Anwendungen unter dem Schreibtisch zu vermeiden.

Fir Raumbelegungsanwendungen kann die Abdeckung entfernt werden, die die Sensorlinse abdeckt,
um einen grofReren Erfassungsbereich zu erhalten.

Der Sensor muss an eine Niederspannungsstromquelle angeschlossen werden. Die von BRE
empfohlene Lésung umfasst Folgendes:

- USB-A auf Micro-USB-B oder Micro-USB-A Anschlusskabel mit einer Lange von bis zu 8 m
- AC/DC 5V mit 10W oder 3W externem, wandmontiertem Netzteil

Merkmale

Enlighted Sensor Interface (ESI): IoT Ready® LED-Treiber und Enlighted Control Units
kommunizieren direkt mit dem Sensor Uber eine serielle Schnittstelle. Das ESI bietet Zugriff
auf Gerateinformationen, Energieverbrauch und digitale Beleuchtungssteuerung.

Bluetooth Low Energy: Ein integriertes BLE-Funkgerat erméglicht dem Sensor den Empfang
und die Ubertragung von Beacons sowie die Kommunikation mit Lichtsteuerungsgeraten und
anderen Sensoren.

Anwesenheits- und Warmemessung: Ein digitaler Passiv-Infrarot-Sensor (PIR) in Kombination
mit einer separaten Umgebungs- und Temperaturerfassung ermdglicht eine prazise Bewegungs-
erkennung bei gleichzeitiger Minimierung falscher Erkennungsereignisse.

loT Sensing Node: Wenn der Sensor als loT-Knoten konfiguriert ist, Ubertrégt er umfassende
Live-Daten zur Verwendung mit Enlighted's Echtzeit-Ortungs- und Analyse-Softwareanwendungen.
Diese Option ist direkt ab Werk oder als Remote-Upgrade erhaltlich.

Standard-basierte Vernetzung und Sicherheit: Das drahtlose Enlighted 802.15.4-Netzwerk
mit AES-128-Verschlusselung bietet eine sichere, zuverldssige Kommunikation, die mit
Wi-Fi-Netzwerken koexistiert, indem es Kandle mit geringem Datenverkehr erkennt und in Paketen sendet.

Datenschutz: Der Sensor erfasst Belegungsdaten im Abdeckungsbereich des Sensors. Der Sensor kann
keine natlrliche Person direkt referenzieren oder identifizieren.

Treiberkompatibilitat: Dimm- und Ein/Aus-Steuersignale fir standardmaRige 0-10-V-Vorschaltgerate
und DALI-Treiber.
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Technische Daten:

Bewegungserfassung: Digital Passiv IR
Fotosensor: Light Pipe/Fotosensor-Array
Gehause: ABS/Polycarbonat-Gemisch

Typ: Sensor mit geschlossenem Regelkreis
Betriebstemperatur: 0° bis 50°C
Betriebsfeuchtigkeit SU-5E: 0 bis 85% RH, nicht kondensierend
Leistungsaufnahme: USB-Port ~120 mW
Wireless Standards: IEEE 802.15.4

Bluetooth 4.0 Low Energy (BLE)

Funkfrequenz: 2400-2483,5 MHz

Drahtlose Reichweite: 50m Radius, offenes Feld
Verschlisselung: AES-128
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- 3M Klebepad doppelseitig (im Lieferumfang enthalten)

- BRKT-SUS5I Halterung zum Verschrauben

- USB Steckernetzteil USBL6 TuV / GS gepriift

- USB Kabel USB-A auf auf USB-B fiir Anschluss an vorhandene USB Outlets

- Active USB-Hub 3.0 - 7-port mit Netzteil, fir die Installation unter Besprechungstischen etc.
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Erfassungscharakteristik:

Der Tisch-Sensor enthalt eine optische Fresnellinse, die mit dem digitalen Passiv-Infrarot-Sensor
(PIR) zusammenarbeitet, um Anwesenheit und Bewegung zu erkennen. Die facettenreiche Linse
fokussiert das Licht auf den PIR-Sensor, um durch die Zusammenfassung vieler schmaler Sichtfelder
ein allumfassendes Sichtfeld zu erzeugen. Wenn der Sensor wie empfohlen eingesetzt wird, Uber-
schneidet sich der von jedem Sensor abgedeckte Bereich, was die Abdeckung und Genauigkeit auf
dem gesamten Grundriss verstarkt.

Height Minor Motion (Radius) Major Motion (Radius)
Ceiling 8.5 ft/2.6 m 72f/22m 8927 m
Ceiling 10ft/3.0m 84ft/25m 10.5ft/32 m
Ceiling 15 ft/4.6m 11ft/33m 14.5ft/44m

Desk 27" or 30 inches 32inches /0,8m

Ceiling Top and Side View
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